hohner

SERIE ENCODER INCREMENTAL

B Em Aluminio
B Eixo Rigido
B Resolucdo até 20.480 pulsos

B Resolugdo Especial vide tabela *

m Flange Redonda & 70 mm
Guia de @ 50 mm

B Com varias opgbes de
cabos e conectores

]

CARACTERISTICAS MECANICAS
Base Aluminio
Tampa Aluminio
Eixo Aco Inox
Rolamentos 6000Z2zZ
Peso 0,4 KG
Grau de Protecao (padrdo) Rotagdo maxima 6000RPM IP 54
Grau de Protegao (Opcional) Rotagao maxima 3000RPM IP 67
Carga radial maxima 15 KG
Carga axial maxima 15 KG

CARACTERISTICAS ELETRICAS
Alimentacao 5a28Vdc
Corrente total maxima 80 mA
Corrente maxima por saida 20 mA
Frequencia maxima 130 kHz
Temperatura de operacao -10 a +80°C
Pulso por giro 0001 até 20.480

0800 772 3877
www.hohner.com.br
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Ligacao do Encoder
CABOS CONECTORES
4 Vias 5 Vias e 8 Vias 5 Polos 8 Polos
Comum Preto Marrom 1 1
+VCC Vermelho Vermelho 2 2
Canal A Azul Laranja 3 3
Canal B Branco Amarelo 4 4
CanalO | = ==mmmeeeee- Verde 5 5
Cana| AI """""" Azul ----------- 6
CanalB/ | = =mmmmm————- Violeta | = === 7
CanalO/ | = =emmmm———e- Cinza | === 8
08007723877
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Cédigo para compra

y4

Tipo 10K

Diametro do Eixo

Eixo Padrao

Resolucao
Numero de Pulso
Conexodes Por Giro
0001 até
Cabo Maximo de 8 vias 10000 PPR

1 = Cabo de 2 Metros
2 = Cabo de 4 Metros
3 = Cabo de 6 Metros
4 = Cabo de 8 Metros

Resolugao Especial
Numero de Pulsos
Por Giro

IP54
Conector Macho 1.100, 2.880, 6.000,
6 =06 mmx13 mm 5 =5 Pinos 805P 7.200, 8.000, 8.192,
8 =08 mMmx18 mm C =5 Pinos MIC5 20.000 e 20.480
2 =:||2 mmX:g mm V = 5 Pinos RCPT
=TT mmXx1o mm 8 = 8 Pinos MIC8 H a
2 =12mmx 18 mm 9 = 9 Pinos DB9 Fl_xagao_
F =1/4" x13 mm 7 = 7 Pinos Amphenol 16S 1= Axial na Traseira.
E =3/8” x18 mm 6 = 10 Pinos Amphenol 18S 2 = Radial na Lateral.
0 =12 Pinos RC12
S =12 Pinos RC12 a H
5o apmos X . Conexao Especial
. F1 F2 6 Pinos Axial / Radial
Eixo com retentor F3 F4 6 Pinos Axial / Radial
IP67 F5 F6 6 Pinos Axial / Radial
F7 F8 6 Pinos Axial / Radial
?l = gg mm x 12 mm | FA FR 6 Pinos Axial / Radial
= mm X mm . AA AR 6 Pinos Axial / Radial
5 =10 mm x 18 mm Canais AT AL 6 Pinos Axial / Radial
4 =12mmx 18 mm _ N1 N2 7 Pinos Axial / Radial
1=A N3 N4 7 Pinos Axial / Radial
2=A,B N5 N6 7 Pinos Axial / Radial
3=A,B,0 NA NR 7 Pinos Axial / Radial
4=A,B, Al Bl P1 P2 7 Pinos Axial / Radial
5=A, Al E1 E2 7 Pinos Axial / Radial
6=A.B. 0. Al Bl. O/ J1 J2 7 Pinos Axial / Radial
7= A’ O,I re Y1 Y2 7 Pinos Axial / Radial
d YA YR 7 Pinos Axial / Radial
8=A,0 Y3 Y4 7 Pinos Axial / Radial
9=A,B, 0/ B1 B2 7 Pinos Axial / Radial
L3 L4 7 Pinos Axial / Radial
63 64 10 Pinos Axial / Radial
67 68 10 Pinos Axial / Radial
6T 6L 10 Pinos Axial / Radial
H H 1 M1 M2 10 Pinos Axial / Radial
Circuito de .Saldal ~ M3 M4 10 Pinos Axial / Radial
Fonte de Alimentagao K1 K2 10 Pinos Axial / Radial
KA KR 10 Pinos Axial / Radial
: H1 H2 10 Pinos Axial / Radial
Driver ET 7272 G1 G2 10 Pinos Axial / Radial
0 = HTL LINE DRIVER 5 a 28V w1 W2 10 Pinos Axial / Radial
2 = LINE DRIVER TTL w3 w4 10 Pinos Axial / Radial

W5 W6 10 Pi Axial / Radial
8 a 28V, Saida 5V inos Axialr radia

A3 A4 12 Pinos Axial / Radial

15a 28V, Saida 12V DA DR 12 Pinos Axial / Radial
. H3 H4 12 Pinos Axial / Radial
Driver 26LS31 H5 H6 12 Pinos Axial / Radial
1 = LINE DRIVER RS422 5V FT FL DB-9 Axial / Radial
83 84 8 Pinos Axial / Radial
Driver ET 7273 Tabela 2
7 = NPN Open-Colector
5az28v Tabela 4
Transistor Z090°
6 = Push-Pull 5 a 28V Z2180°
Z360°
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